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Principe de la modélisation en

centrifugeuse
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Préparation du massif

Couche molle
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Préparation du massif

Plateforme de Transfert de Charge
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Préparation du massif

Instrumentation
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Configurations testées
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Installation des Inclusions
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Modélisation numerigue

Essais en centrifugeuse

Longuedurée

Matériel Limité

Modele FEM 3D ABAQUS

Résultatplusrapide
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Modélisation numerigue
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Modélisation numerigue

Conditions aux limites Chargements
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Modélisation numerigue
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Conclusion et Perspectives

Essais en Centrifugeuse
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Non-linéarité dans le sol
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Modele numeérigue
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Conteneur Laminaire
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(L1 et Escoffier, 2020)

Avantages

Réponsalu systemecontroleepar celledu sol

Caracteristigues

Lamegectangulairesuperposéest séparéegpardesjoints

Massefaible pour diminuerleseffetsinertiels

Rigiditéminimale pour garantir la condition du sol au repos
(conditionv )

Déplacementatéralmaximalcontrole

(Esmaellpour et al., 2023)
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Préparation du massif

Couche inférieure

Procédure

ApplicationR Q dpyeSsionnégative
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